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Technische Zeichnungen = Flansch

Flansch-Ausfiihrung: Synchroflansch
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Technische Zeichnungen = Flansch

Flansch-Ausfiihrung: Synchroflansch
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Flansch-Ausfiihrung: Klemmflansch
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Technische Zeichnungen = Flansch

Flansch-Ausfiihrung: Klemmflansch
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Flansch-Ausfiihrung: Klemmflansch
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Schutzart

IP65

IP65

IP65

Material

>

Al

Al

FlanschgroRe @

50 11,971

50 11,97

50,8 21

Kompatibilitat

Gehause

361,42

36 [1,42]

361,42
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Flansch-Ausfiihrung: Klemmflansch
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Typenschliissel
Wellendurch-
messer (D)
Wellenlédnge (L)

D1MO0 9,52 (3581 16 [0,62]
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AOLV 100,39 200,79
AOLW 100,391 200,79
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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IP67 Al 58 [2,29]
IP67 303 58 [2,29]
IP67 316 L 58 [2,28]

IP67 Al 58 [2,28]
IP67 303 58 [2,29]
IP67 316 L 58 [2,28]

Kompatibilitat

Gehause

361,42

58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]

58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
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Flansch-Ausfiihrung: Klemmflansch
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12 [0,47)
10 [0,39]

6 [0,24]
10 [0,39]
12 [0,47]

6 [0,24]
10 10,39]
12 [0,47]
10 [0,39]

Wellenlédnge (L)

10 [0,39]
20 [0,79]
20 [0,79]
20 [0,79]
10 [0,39]
20 [0,79]
20 [0,79]

10 [0,39]
20 [0,79]
20 [0,79]
20 [0,79]

CA7V 9,52 13581 20 [0,79]

3 x M3x0.5 - 6H

3 x M4x0.7 - 6H CA30

100,391 20 [0,79]

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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IP65 Al
IP65 Al
IP65 Al
IP67 Al
P67 Al
P67 Al
P67 Al
IP67 303
IP67 303
IP67 303

FlanschgroRe @

58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]

58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]

IP67 316 L 58 [2,28]

IP67 303

IP65 Al

58 [2,28]
58 [2,28]

Gehéause
Kompatibilitat

58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]

58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]

58 [2,28]
58 [2,28]
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Flansch-Ausfiihrung: Klemmflansch
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CA80 100,39 201079 IP65 Al 58228 58 [228]
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S L
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S 8
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©4G6[0.16/G6 ] 1
12[0.47] B
3[0.12]
3[0.12]
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L100 101039 207079 IP65 Al 581228 58 2,28
19.50(0.77]
10[0.39] L120 120471 201079 IP65 Al 58228 58 [2,28]
M LA30 101039 201079 IP67 Al 581228 58 [2.28]
N
gl 5|y gﬁt LC40 120471 20079 IP65 Al 58 2,28] 58 [2,28]
% % = G — L06S 6024 10039 IP67 Al 58228 58 [2,28]
RIRSNES
S, L10S 10039 201079 IP67 Al 58228 58 [228]
or2] ||| L12S 120471 201079 IP67 Al 58228 58 [228]
30.12] LO6V 6024 10039 IP67 303 58228 58 228
L10V 100,39 201079 IP67 303 58 228 58 [228]
L12V 120471 201079 IP67 303 58 228] 58 [2.28]
LD80 120471 201079 IP65 Al 581228 58 [2,28)
Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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®31.757[1.25 7]
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2.54[0.10]
2.54[0.10]

3x 120°

©48[1.89] Va

4x4-40 UNC ¥ 4.83[0.19]
3x6-32 UNC ¥ 4.83[0.19]

3x8-32 UNC ¥
4x4-40 UNC T

3x6-32 UNC ¥

%' 3x10-32/UNF T 4.83[0.19]

Q UNC ¥ 4.83[0.19]

3x10-32 UNF ¥ 4.83[0.19]

Typenschliissel
Wellendurch-
messer (D)
Wellenlédnge (L)

M060 61024 107[0,39]
M100 1010397 200,79
M120 1210471 201[0,79]

A7TF0 9,52 3/8) 22,4 [0,88]

A7P0 9,52 3/8] 22,4 [0,88]

4.83[0.19]
4.83[0.19]

4.83[0.19]

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Schutzart

IP65
IP65
IP65

IP65

IP65

Material

>

Al
Al

Al

Al

Flanschgrofe @

58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]

63,5 [2,5]

63,5 [2,5]

Gehéause
Kompatibilitat

36 [1,42]
36 [1,42]
36 [1,42)

36 [1,42]

58 [2,28]
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Flansch-Ausfiihrung: Klemmflansch

Typenschliissel
Wellendurch-
messer (D)
Wellenlédnge (L)
Schutzart
Material
FlanschgroRe @
Gehause
Kompatibilitat

B4F0 6,35[1/4] 22,4 [0,88] IP65 | 63,525 36[1,42]
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il 4x4-40 UNC T 4.83[0.19]
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=
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Flansch-Ausfiihrung: Hohlwelle
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Typenschliissel
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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58 [2,28]
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58 [2,28]
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58 [2,28]
58 [2,28]
58 [2,28]
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Flansch-Ausfiihrung: Quadratflansch

= — O
b \ = o =
[} < Iy 2 =
< 5 2 £ t o o =2
3 T — © © © < » -.‘-“-
c c ) c N = 1) =) o
o ] 5 ] ®
@ = o = K= 2 < = {5
g 0 O [ ] © © ® O
F = E = o = L o0 x
3A70 9,528 16063 IP65 Al 5232 36 (142

3C40 6,3511/47 161063 IP65 Al 52,3121 361,42
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F s
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19.30[0.76]

6.35[0.25] ©5.60[0.22] 9A70 952138 20[079 IP65 Al 63,525 58 [228]
9A7S 9,523 2010797 P67 Al 63,5 2,51 58 [2,28]
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|

I

|

T
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066.70[2.63]
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Flansch-Ausfiihrung: Quadratflansch
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4A70 9,52 381 22,4 10,881 IP65 Al 63,525 36 [1,42]
13.97[0.55] 4B40 6,357(1/41 22,4 [0,88] IP65 Al 63,5251 36 [1,42]
7.62[030] #5.60[0.22] 4ATS 9,52 (358 22,4 gs] IP67 Al 63,525 36 [142]

052.43[2.06]
166.70[2.63]

©31.757[1.257
®D

5A70 9,52 318 22,4 [0,88] IP65 Al 63,5[25 58 [2.28]
5B40 6,351/4) 22,4 088 IP65 Al 63,5[25 58 [228]

13.67[0.55] 5A7S 9,52 ws 22,4 088 IP67 Al 63,525 58 28]

7.62[0.30] ©5.60[0.22]

052.43[2.06 ]
066.70[2.63 ]

©31.7517[1.25 7]
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Flansch-Ausfiihrung: Quadratflansch

Typenschliissel
Wellendurch-
messer (D)
Wellenlédnge (L)
Schutzart
Material
FlanschgroRe [
Gehduse
Kompatibilitat

Z100 1070391 200,791 IP65 Al 80314 78 [3,07]
Z10S 1070391 200,791 IP67 Al 80314 78 [3,07]
Z10W 1010391 200,791 IP67 316 L 80 314] 78 [3,07]

24[0.94] 5.60[0.22]
E {?5‘ E N
A I
El &
SRR ] - Y -Sg
© °§ 15[0.59] °e
H & N S
2.50[0.10] ©69[2.72]
10[0.39]
Z120 12471 201079 IP65 Al 801314 78 [3,07]
Z12S 120471 201079 IP67 Al 80314 78 3,07]
24[0.94]
L 40.16] #5.60[0.22] Z12W 120471 201079 IP67 316 L 803,14 78 [3,07]
s @ - N
8[0.31] I INY
— 4[0.16] g
55| g == § gz
CHEER = 52
5| 2 = = 8 8
HI: o8|\
2.50[0.10] ©69[2.72]
10[0.39] _

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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a
e 5 2
o 2 - 5 3 -
28 3 E5 E
© S = £ c
5 5 5 5 2 g
o ¥ 9 2 3 =
36 [1,42] 36 [1,42] Axial Stahl
L L 36 [1,42] 32 [1,26] Radial Stahl
36 [1,42] 36 [1,42] Radial Stahl
5 5 36 1,42 40,5 11,59] Radial Stahl
9 - ] [ —
\
L 4211,65) 51,8 [2,04] Axial 316 L
42 [1,65) 55,9 12.2] Radial 316 L
[a) l ) =] _ _
9| - - (= |

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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58 Py s £
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s § 5 5 8 5
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. 58 [2,28] 29 11,14] Radial Al
58 [2,28] 41,5 11,63] Radial Al
Q [
_
L 58 [2,28] 3211,26] Radial Al
58 [2,28] 43,511,71] Radial Al
D e —— |
Q)

L 58 [2,28] 61 [2.4] Radial Al

58 [2,28] 79 13.11] Radial Al

58 [2,28] 85 [3,35] Radial Al
58 [2,28] 69 [2,72] Radial 303

»D

T

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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a
:‘E
F- ~
h Q [
e E =
[ (] o
O X |
58 [2,28] 6124
L
58 [2,28] 65 [2,56]
T 58 [2,28] 7913.11]
58 [2,28] 8513,35]
[a}
2 _ - -
L 58 [2,28] 65 [2,56]
[a}
2 _ - _
L 58 [2,28] 69 12,72
[a}
2 _ - _ -

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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)
2 5 2
o 2 - 5 3 -
58 ° 25 £
5 S g gz :
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) L 58 [2,28] 32 [1,26] Radial Stahl
— —_— 58 [2,28] 43 [1,69] Radial Stahl
58 [2,28] 52,8 2,08] Radial Stahl
D -
Q)
L L 58 [2,28] 32,2 [1,27] Axial Stahl
- 58 [2,28] 4311,69] Axial Stahl
58 [2,28] 43,2 11,71 Axial Stahl
58 [2,28] 532,09 Axial Stahl
a fa)
S h @%} o T 1 58 [2,28] 532,09 Axial Stahl
58 [2,28] 43,2 1,71 Radial Stahl
58 [2,28] 53 2,09] Radial Stahl
58 [2,28] 43,2 11,71 Axial Stanhl
L L 58 [2,28] 53 12,09 Axial Stahl
58 [2,28] 59,5 [2,34] Radial Stahl
| M 58 [2.28 67,7 126 Radial Stahl
ot [2,28] , 1 [2,67]
_ 58 [2,28] 70,5 [2,78] Radial Stahl
a fa)
S} - TTF IS} h I 58 [2,28] 78,7 13.1] Radial Stahl

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)

www.posital.de



IXARC DREHGEBER

Technische Zeichnungen — Gehause

a
b '
= & 2
o 2 - 5 3 -
58 ° 25 £
5 S g gz :
0 ¥ 9 S 3 =
L 61 [2.4] 32 [1,26] Radial 303
- 61 [2.4] 43 11,69] Radial 303
61 [2.4] 52,8 [2,08] Radial 303
D [ E— -
o
L 61 12,4 59,5 [2,34] Radial 303
61 [2.4] 67,7 [2,67] Radial 303
61 [2.4] 70,5278 Radial 303
61 [2.4] 78,7 [3.1] Radial 303
2 - 61 2.4 70,5 2.78] Radial 303
61 [2.4] 69 12,72] Radial 303

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Kompatibilitat (D)

Gehause

L 61 [2,4]

61 [2.4]

?D

61 [2.4]
61 [2.4]

61 [2.4]

78 13,07

i

78 1307
78 13,07
78 3,07

78 13,07
78 13,07

& &

Lange (L)

32,211,271
43,2 1,7
43,211,

53 [2,09]
43,2 11,71

55 12,17]
55 12.17]
55 12,171
55 12,17
64 [2,52]
64 2,52

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Verbindungs-
ausrichtung

>
.
[

Axial
Axial
Axial

Radial

Axial
Axial
Radial
Radial
Radial
Radial

Material

30
303
303
303
303

w

Al
303
Al
303
Al
303
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L 95 [3,74] 186,5[7,34] Radial 316 L
95 [3,74] 60 [2,36] Radial 316 L

@D

Alle MaBRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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KIT-ENCODER

Leichte Installation — Wartungsfrei

Innovative Technologie

Die neuen magnetischen Kit-Encoder von POSITAL
kombinieren Prazision, Zuverldssigkeit und Wirt-
schaftlichkeit in einer Form. Sie stehen flr Innova-
tion in Motor-Feedback und bieten den Herstellern
von Drehstrommotoren eine vollig neue Alternative
zu einfachen Resolvern und optischen Drehgebern.
Verfugbar sind die Kit-Encoder in zwei Ausfihrun-
gen: Als absolute multiturnfahige Sensorsysteme
mit einer elektronischen Auflésung von 17 Bit bzw.
bei der Multiturn-Positionsmessung mit einem Be-
reich von mehr als einer Million Umdrehungen. Eine
zweite Variante bietet die kombinierte Ausgabe von
Inkremental- und Kommutierungssignalen (UVW)
mit bis zu 16.384 Impulsen pro Umdrehung (PPR).
Zu den Komponenten der neuen Kit-Encoder geho-
ren ein Elektronikpaket, das auf einer kompakten
Platine (Durchmesser: 35 mm) untergebracht ist, so-
wie ein kleiner Permanentmagnet, der an der Motor-
welle befestigt werden kann. Die Elektronik umfasst
vier Hall-Sensoren, einen leistungsstarken 32-Bit-
Mikroprozessor und einen energieautark Uber den

»Wiegand-Effekt* betriebenen Rotationszahler.

»Energy Harvesting“ — keine Batterie

Das clevere Spannungsversorgungssystem basiert
auf der von POSITAL weltweit vermarkteten ,Wie-
gand-Wire’-Technologie und macht Batterien oder
komplexe Getriebesysteme Uberflissig. Der spezi-
ell gefertigte magnetische Draht wirkt als ,Energy-
Harvesting’-System. Er erzeugt, unabhangig von der
Geschwindigkeit einer Drehbewegung, energierei-
che Spannungsimpulse. Diese Impulse liefern genug
Energie, um den Rotationszahler stets zu aktivieren.

Jede Menge Vorteile

Die kontaktfreie Messtechnik von POSITAL ist lager-
los aufgebaut und ist duRerst sto3- und vibrations-
resistent. Die neuen Kits sind mit herstellerneutralen
Kommunikationsschnittstellen wie BISS oder SSI fiir
absolute Messungen sowie UVW und ABZ fiir Kom-
mutierungs- und Inkrementalgeber erhaltlich. Zusatz-
lich kdnnen Protokolle auf Basis der RS 485-Schnitt-
stelle implementiert werden.

Multiturn- und Inkrementalschnittstelle
Keine Batterie — wartungsfrei

Keine Kugellager und kompaktes Design
Staub- und feuchtigkeitsresistent

Hohe StoR- und Vibrationsresistenz
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KIT-ENCODER

Absolut und Inkremental — Robust und Programmierbar

Plug and Play

Wahrend optische Encoder-Kits Ublicherweise rein-
raumahnliche Montagebedingungen erfordern, sind
Magnet-Encoder von POSITAL wesentlich weniger
staub- und feuchtigkeitsanfallig. Problemlos kénnen
sie daher nach dem ,Plug&Play’-Prinzip unter nor-
malen Fabrikbedingungen montiert werden. Eine in-
tegrierte automatische Kalibrierungsfunktion macht
den Einsatz komplexer Technik Uberflissig: Beim
elektronischen Produkttest kann der Encoder an
einen kleinen Kit-Steuerkasten angeschlossen wer-
den. Beim Rotieren der Welle korrigiert das automati-
sche Kalibrierungssystem kleine Fehlausrichtungen
von Welle und Elektronik. Mit dem Kit-Steuerkasten
lassen sich auRerdem wichtige Leistungsparameter
wie die gewunschte Impulsanzahl pro Umdrehung
programmieren, ohne die mechanischen oder elek-
tronischen Komponenten andern zu missen. Dies
vergroflert zuséatzlich das Einsatzspektrum der in-
krementalen Kit-Encoder. Die integrierte Software
der neuen POSITAL-Kits Uberwacht zudem den
Zustand der Elektronik und sendet wahrend der

gesamten Einsatz- bzw. Lebenszeit des Encoders

——

iad 1§

Diagnosesignale. Kompaktes und kostengiinstiges
Abschirmungszubehoér ist verfligbar, um die elekt-
ronischen Komponenten und Hall-Sensoren gezielt
vor externen Magnetfeldern — z. B. beim Einbau in
einem Motor in unmittelbarer Nahe zu einer magne-
tischen Motorbremse — zu schiitzen

Technische Daten

Elektrische Auflésung: bis 17 Bit

Multiturn-Bereich: bis 32 Bit

Genauigkeit: 0,1°

Elektroschnittstelle: BISS C, SSI, RS485,
Inkremental-TTL bis zu 16384 PPR +
UVW (2, 4, 6 oder 8 Pole)

Durchmesser: 36 mm

Hohe: 24,2 mm (Multiturn mit Gehause)

Temperaturbereich: -40 bis +105° C

Rotationsgeschwindigkeit: bis zu 12000 U/min

Bl Automatische Kalibrierung — keine komplexen
Gerate erforderlich

Richtige Erdung und leichte Installation durch
Kabelschelle

Zahlreiche programmierbare Leistungsparameter
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Technische Zeichnungen

2 x Screw DIN 912 -M3 x 10 - 8.8 Centering pins 2 x Screw ISO 14580 - M2 x 8 — A4

Tightening torque 1 £0.1 Nm 2x $2.20 Tightening torque 0.3 +0.1 Nm

©46.80

9.80
12.40

72

Keine Batterie — Robust — Leicht zu installieren

= Absolut Multiturn- und Inkrementalschnittstelle

Mehr Infos

oD

= Keine Batterie — wartungsfrei

= Keine Kugellager und kompaktes Design

= Staub- und feuchtigkeitsresistent

= Hohe StoR- und Vibrationsresistenz

www.posital.de



LINARIX LINEARE SENSOREN

Robuste Seilzugsensoren



LINARIX LINEARE SENSOREN

Wiederholbare Ldngenmessung

Technologie

POSITAL LINARIX Seilzugsensoren messen line-
are Bewegung durch Versatz eines einziehbaren
Stahldrahts B, gewickelt auf einer Trommel E , die
mit einem Drehgeber E (iber eine Kupplung B ge-
koppelt ist. Eine Feder @ wird verwendet um den
Draht wieder einzuziehen. Der Sensor liefert eine
weg-proportionale Ausgabe. Die Messungen sind
auBerst akkurat, zuverldssig und die Systeme von
sehr langer Lebensdauer.

Die LINARIX-Linie bietet eine groe Auswahl an
Messlangen von 1 m bis 15 m mit fast allen indus-
triellen Schnittstellen: analog, digital sowie auch
absolut und inkremental. Verschiedene Seilzuglo-
sungen mit unterschiedlichen Gehausen und Ma-
terialien sind verfigbar um Ihren Anforderungen

gerecht zu werden.

Im Vergleich zu herkdmmlichen linearen Poten-
tiometern und Messsystemen mit mehreren Ge-
trieben und Positionsgebern sind die Sensoren
der LINARIX-Reihe robuster und kénnen diese
einfach ersetzen. Zudem vermeiden Sie die be-
kannten Probleme durch Schlupf und Verschleil.
Die Seilzug-Sensoren von POSITAL garantieren
hochgenaue Messungen aufgrund der inharenten
Genauigkeit der Drehgeber und zusatzlich gewahr-
leistet ihre robuste Konstruktion eine zuverlassige

Funktion auch unter extremen Bedingungen.

Die folgenden Produkte sind anhand Schnittstelle
und Seilzugmechanik klassifiziert. Die vollstandi-
gen Datenblatter finden Sie online in unserem Pro-
duct Finder.
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Produktiibersicht — Lineare Sensoren

o =z g E
E 2 £ : £ 5 2
= - ] @ 5 @ § &£ 2 5
s £ fg = R o325z 5 3
8 3 5 § < a@gifge
C€ g & 3 E £ 5 £ 2 FE 2D
= o »n £ = = = dJ F £ O =
Kunststoff 1,25 49 0,05 0,360,014 Polyamid 1,50 1,00 31 12549 n
Kompaktes Design beschichteter
Gehéuse: N Edelstahl
; Bearbeitetes Metall 1,74 6917 0,02 0,450,017 Polyamid 500 3,50 36 14959 m =m
| B! B zylindrisch beschichteter
1 _ % El Gehiuse: P Edelstahl
El Bearbeitetes Metall 2,00 797 0,02 0,45 [0,017] Kunststoff 2,00 1,20 24 100 3,9 [
,f\};% B Rechteckig beschichteter
5 Gehiuse: C Edelstahl
B Kunststoff 2,10(83 0,05 0,450,017 Polyamid 5,00 3,50 52 215185] n
i Kompaktes Design beschichteter
. * Gehiuse: M Edelstahl
__lt El Bearbeitetes Metall 3,00 (1181 0,01 0,87 (0,034 Kunststoff 3,00 2,50 49 20079 m =
.~ B Rechteckig beschichteter
x| ‘ B Gehiuse: D Edelstahl
. B Extrudiertes Metall  3,00(115) 0,02 0,80 [0,031] Polyamid 10,0 50 63 260102 m m
e_ Bl Kompaktes Design beschichteter
Bl Gehsuse: F Edelstahl
B Extrudiertes Metall 5,00 (1977 0,02 1,000,039 Nylon 16,0 4,0 77 31501124 m m
. Bl Praktische Montage beschichteter
?L‘ Bl Gehiuse: G Edelstahl
Bearbeitetes Metall 6,00 (235) 0,01 0,54 [0,021] Edelstahl 800 30 40 20079 m m
Rechteckig
Gehéuse: E
Kunststoff 7,50 129051 0,05 0,45 [0,017] Polyamid 13,00 7,0 81 333(130) m =m
Kompaktes Design beschichteter
Gehéduse: W Edelstahl
Extrudiertes Metall 10,00 (3947 0,01 1,000,039 Nylon 21,0 80 77 3151124 m =m
Lange Lebensdauer beschichteter
Gehause: H Edelstahl
Extrudiertes Metall 15,00 (5917 0,01 1,000,039 Nylon 21,0 250 77 3150124 m =m
Praktische Montage beschichteter
Gehéuse: R Edelstahl
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LINARIX LINEARE SENSOREN

Produktauswahl = Inkrementale Sensoren

2] 5] a
L 0 - - - -
E Genauigkeit (Technologie) B Schutzart
U <0,09° (Magnetisch) A IP54
0 IP65

H Schnittstelle

IPT Programmierbar HTL/TTL, Standard RS422 (TTL) [ Verbindungstyp

IPH Programmierbar HTL/TTL, Standard Push-Pull (HTL) CAW Kabel: Axial 1 m
2AW Kabel: Axial 2 m

Pulse pro Umdrehung 5AW Kabel: Axial 5 m
XXXXX Programmierbar: AAW Kabel: Axial 10 m
Bis 16384 Impulse pro Umdrehung CRW Kabel: Radial 1 m
2RW Kabel: Radial 2 m
Standard: 5RW Kabel: Radial 5 m
01000 1000 Pulse: Entspricht 1 Puls pro 100 pm ARW Kabel: Radial 10 m
01250 1250 Pulse: Entspricht 1 Puls pro 100 pm PAM Steckverbinder: Axial M12, 5-polig
01500 1500 Pulse: Entspricht 1 Puls pro 100 ym PAL Steckverbinder: Axial M23, 12-polig
02000 2000 Pulse: Entspricht 1 Puls pro 100 pm PRM Steckverbinder: Radial M12, 5-polig
02150 2150 Pulse: Entspricht 1 Puls pro 100 ym PRQ Steckverbinder: Radial M12, 8-polig
03333 3333 Pulse: Entspricht 1 Puls pro 100 pm PRL Steckverbinder: Radial M23, 12-polig
PRD Steckverbinder: Radial MIL MS14
Seilzug PRE Steckverbinder: Radial MIL MS16
Alle technischen Zeichnungen auf Seite 81 PRF Steckverbinder: Radial MIL MS18
N\ ﬁa UBIFAST Konfigurationstool
‘Q(‘\. . "'4'3\\ *_5. = Kompakte Box umfasst WiFi-Hotspot Mehr Infos
e = Verbindung zu Smartphone/Tablet/Notebook E " E
- N = Webbrowser basiert auf einfacher Programmierbarkeit
:’IE-II ’ ___... =+ = Konfigurationsdaten werden per E-mail
_ y an POSITAL gesendet E da
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Produktauswahl — Analog und Parallele Lineare Sensoren

a

L 0 - -

E Genauigkeit (Technologie)

u
D

< 0,09° (Magnetisch)
< 0,022° (Optisch)

Schnittstelle

AV001  Analog Spannung: 0 -5V
AV002 Analog Spannung: 0 - 10 V
AV003  Analog Spannung: 0,5 -4,5V
AV004 Analog Spannung: 0,5 -9,5V
ACO005 Analog Strom: 4 — 20 mA
AC006 Analog Strom: 0 — 20 mA

AVP01  Analog Spannung: 0 - 5V m. Drucktasten
AVP02 Analog Spannung: 0 = 10 V m. Drucktasten
AVP03  Analog Spannung: 0,5 - 4,5 V m. Drucktasten

AVP04  Analog Spannung: 0,5 - 9,5 V m. Drucktasten

ACP05 Analog Strom: 4 - 20 mA m. Drucktasten
ACP06 Analog Strom: 0 — 20 mA m. Drucktasten
PPA1B Parallel Binar

P1A1B Parallel Preset Binar

PPA1G Parallel Gray

P1A1G Parallel Preset-Gray

PPOOE Parallel Excess-Gray

P100E Parallel Preset-Excess-Gray

Umdrehungen

00
04
07
08
12
14

Singleturn

Multiturn: 4 Bit (16 Umdrehungen)
Multiturn: 8 Bit (128 Umdrehungen)
Multiturn: 8 Bit (256 Umdrehungen)
Multiturn: 12 Bit (4096 Umdrehungen)
Multiturn: 14 Bit (16384 Umdrehungen)

5] 6]

Auflésung

AA
12
13
16

9 Bit (512 Schritte / 0,7°) nur Parallel
12 Bit (4096 Schritte / 0,088°)

13 Bit (8192 Schritte / 0,044°)

16 Bit (65536 Schritte / 0,005°)

H Seilzug

Alle technischen Zeichnungen auf Seite 81

[ Schutzart
A IP54
0 IP64/IP65

Verbindungstyp

CAW
2AW
5AW
AAW
CRW
2RW
5RW
ARW
PAM
PAP
PAT
PRM
PRP
PRT

www.posital.de

Kabel: Axial 1 m

Kabel: Axial 2 m

Kabel: Axial 5 m

Kabel: Axial 10 m

Kabel: Radial 1 m

Kabel: Radial 2 m

Kabel: Radial 5 m

Kabel: Radial 10 m

Steckverbinder: Axial M12, 5-polig (Analog)
Steckverbinder: Axial M23, 16-polig (Parallel)
Steckverbinder: Axial M27, 26-polig (Parallel)
Steckverbinder: Radial M12, 5-polig (Analog)
Steckverbinder: Radial M23, 16-polig (Parallel)
Steckverbinder: Radial M27, 26-polig (Parallel)

7



LINARIX LINEARE S

ENSOREN

Produktauswahl — SSI/SSI+Inkremental Lineare Sensoren

E Genauigkeit (Technologie)

a 4]

L 0 - -

U <0,09° (Magnetisch) 12
D <0,022° (Optisch) 13

16
H Schnittstelle PP

S$101B SSI Binar
SLF1B SSI Binar schnell

S$101G SSI Gray
S101E SSI Excess-Gray

SHPPP Programmierbar SSI+Incr. Push-Pull (HTL) 4,75 - 30 VDC
SRPPP Programmierbar SSI+Inkr. RS422 (TTL) 8 - 30 VDC @ Schutzart

6]

Auflésung

12 Bit (4096 Schritte / 0,088°)

13 Bit (8192 Schritte / 0,044°)

16 Bit (65536 Schritte / 0,005°)
Programmierbar, Standard 13 Bit
(8192 Schritte / 0,044°)

Seilzug

Alle technischen Zeichnungen auf Seite 81

SSPPP Programmierbar SSI+Inkr. RS422 (TTL) 5 VDC A IP54

SHxxB SSlI+Inkr. Binar + A/B/Z (Push-Pull) 4,75 - 30 VDC 0 1P64/1P65

SRxxB SSlI+Inkr. Binar + A/B/Z (RS-422) 8 - 30 VDC

SSxxB SSl+Inkr. Binar+ A/B/Z (RS-422) 5 VDC Verbindungstyp

SHxxG SSl+Inkr. Gray + A/B/Z (Push-Pull) 4,75 - 30 VDC CAW Kabel: Axial 1 m

SRxxG SSl+Inkr. Gray + A/B/Z (RS-422) 8 - 30 VDC 2AW Kabel: Axial 2 m

SSxxG SSlI+Inkr. Gray + A/B/Z (RS-422) 5 VDC 5AW Kabel: Axial 5m

S401B SSI Binar m. Drucktasten AAW Kabel: Axial 10 m

S401G SSI Gray m. Drucktasten CRW Kabel: Radial 1 m

S3xxG SSI Gray+inkr. A/B/Z (RS-422) 2RW Kabel: Radial 2 m

S3xxB SSI Binar+Inkr. A/B/Z (RS-422) 5RW Kabel: Radial 5 m

S5xxB SSI Binar+Inkr. A/B/Z (RS-422) ARW Kabel: Radial 10 m

S6xxB SSI Binar+Iinkr.A/B/Z (Push-Pull) PAQ Steckverbinder: Axial M12, 8-polig

S5xxG SSI Gray+Inkr. A/B/Z (RS-422) PAL  Steckverbinder: Axial M23, 12-polig

S6xxG SSI Gray+Inkr. A/B/Z (Push-Pull) PAP  Steckverbinder: Axial M23, 16-polig
PRQ Steckverbinder: Radial M12, 8-polig

Umdrehungen PRL  Steckverbinder: Radial M23, 12-polig

00 Singleturn PRP Steckverbinder: Radial M23, 16-polig

04 Multiturn: 4 Bit (16 Umdrehungen)

08 Multiturn: 8 Bit (256 Umdrehungen)

12 Multiturn: 12 Bit (4096 Umdrehungen)

13 Multiturn: 13 Bit (8192 Umdrehungen)

14 Multiturn: 14 Bit (16384 Umdrehungen)

16 Multiturn: 16 Bit (65536 Umdrehungen)

20 Multiturn: 20 Bit (1048576 Umdrehungen)

PP  Programmierbar, Standard 12 Bit (4096 Umdrehungen)
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Produktauswahl — Feldbus Lineare Sensoren

2] 4] a
L 0 - - - —
E Genauigkeit (Technologie) @ Schutzart
U <0,09° (Magnetisch) A P54
D =<0,022° (Optisch) 0 IP64/1P65
H Schnittstelle Verbindungstyp
DPC1B Profibus (Optisch, Magnetisch) CAW Kabel: Axial 1 m
CA01B CANopen (Magnetisch) 2AW Kabel: Axial 2 m
CAA1B CANopen (Optisch) 5AW Kabel: Axial 5 m
CTx1B CANopen+inkr. RS422 (TTL) AAW Kabel: Axial 10 m
CHx1B CANopen+Inkr. Push-Pull (HTL) CRW Kabel: Radial 1 m
CL00B CANopen Lift (Magnetisch) 2RW Kabel: Radial 2 m
C900B SAE J1939 5RW Kabel: Radial 5 m
D2B1B DeviceNet (Optisch) ARW Kabel: Radial 10 m
IBA1B Interbus (Optisch) PAM Steckverbinder: Axial M12, 5-polig (CANopen, CANopen Lift)
PAV  Steckverbinder: Axial M12, 5-polig, Status LED
Umdrehung (CANopen, CANopen Lift)
00 Singleturn PAM Steckverbinder: Axial 3 x M13 (Profibus)
12 Multiturn: 12 Bit (4096 Umdrehungen) PRM Steckverbinder: Radial M12, 5-polig
13 Multiturn: 13 Bit (8192 Umdrehungen) PAQ Steckverbinder: Axial M12, 8-polig (CAN+Inkr.)
14 Multiturn: 14 Bit (16384 Umdrehungen) PRV  Steckverbinder: Radial M12, 5-polig, Status LED
15 Multiturn: 15 Bit (32768 Umdrehungen) (CANopen, CANopen Lift)
PRQ Steckverbinder: Radial M12, 8-polig (CAN+Inkr.)
B Auflésung PRI  Steckverbinder: Radial 2 x M23, 9-polig (Interbus)
12 12 Bit (4096 Schritte / 0,088°) H3P  Anschlusshaube: 3 Kabelverschraubung
13 13 Bit (8192 Schritte / 0,044°) H1B  Anschlusshaube: 1 x M12 Steckverbinder
16 16 Bit (65536 Schritte / 0,005°) H2B Anschlusshaube: 2 x M12 Steckverbinder
H72  Anschlusshaube: 3 x M12 Steckverbinder
H Seilzug H1C  Anschlusshaube: 1 x M23 Steckverbinder (DeviceNet)
Alle technischen Zeichnungen auf Seite 81 H2M  Anschlusshaube: 2 x M20 Kabelverschraubung

HCC Ohne Anschlusshaube

GroBe Auswahl an Steckverbindern und Kabel

l == \ = M12, M23 & M27 Anschlussmdéglichkeiten Mehr Infos

= PVC und PUR Anschlusskabel E E
= Kabellangen: 1 bis 10 m r

% = Leichte Auswahl mit Online-Dateblattern und direkte Verknipfung
mit POSITAL-Produkten
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LINARIX LINEARE SENSOREN

Produktauswahl — Ethernet Lineare Sensoren

2] 4] H a
L 0 - - - —
E Genauigkeit (Technologie) Auflésung
U  <0,09° (Magnetisch) 13 13 Bit (8192 Schritte / 0.044°)
D =<0,022° (Optisch) 16 16 Bit (65536 Schritte / 0.005°)
Schnittstelle H Seilzug
EIB1B  Profinet Alle technischen Zeichnungen auf Seite 81
EEA1B EtherNet/IP
E2A2B  Powerlink @ Schutzart
ECO00B EtherCAT A P54
EMO0OB Modbus/TCP + TCP/IP 0 1P64/1P65
Umdrehungen Verbindungstyp
00 Singleturn PRM Steckverbinder: Radial 2 x M12 (Modbus)
12 Multiturn: 12 Bit (4096 Umdrehungen) PRM Steckverbinder: Radial 3 x M12
14 Multiturn: 14 Bit (16384 Umdrehungen) PAM Steckverbinder: Axial 3 x M12
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LINARIX LINEARE SENSOREN

Technische Zeichnungen
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Technische Zeichnungen
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TILTIX NEIGUNGSSENSOREN

Prazise Neigungsmessung



TILTIX NEIGUNGSSENSOREN

Industrielle Neigungssensoren

Statischer Neigungssensor

POSITAL's TILTIX Neigungssensoren bestehen aus
dynamischen MEMS (Micro-Electro-Mechanical
Systems) Beschleunigungssensoren, welche den
Neigungswinkel im Bezug zur Gravitation messen.

Bei diesen Bauteilen wird eine “Mikro-Masse“ & in
eine Struktur B eingespannt. Bei jeder Bewegung
wird die Masse verschoben, was zu einer Kapazi-
tatsanderung zwischen der Masse und der Halte-
rung filhrt. Anderungen im Gefélle werden mit Hilfe
dieser gemessenen Kapazitdtsanderungen berech-
net. Diese Neigungssensoren besitzen einen Mess-
bereich von £80° auf zwei Achsen bzw. 360° auf
einer Achse.

Diese bewahrte Methode erreicht eine Prazision
von bis zu 0,1° Uber einen Messbereich von 360°.
Jedoch kann die Messung durch externe Beschleu-
nigung gestort werden, wodurch die prazise Genau-

igkeit nur in statischen Anwendungen erreicht wird.

Dynamischer Neigungssensor

POSITAL's beschleunigungkompensierte Neigungs-
sensoren nutzen MEMS-Gyroskope zusatzlich zu
MEMS-Beschleunigungssensoren. Anders als bei
Beschleunigungssensoren wird mit Gyroskopen
die Drehgeschwindigkeit gemessen. Ein Algorith-
mus kombiniert die Signale beider Sensoren, um
die externe Beschleunigung zu identifizieren und
zu ignorieren. Diese Funktion reduziert den Einfluss
von externer Beschleunigung, Erschitterungen und
Vibrationen auf das Ausgangssignal deutlich. Die
Kompensation externer Beschleunigungskrafte ist
bei mobilen Maschinen und anderen Anwendungen
mit standiger dynamischer Bewegung von grofter
Wichtigkeit.

POSITALs dynamische Neigungssensoren ver-
figen Uber 3D-Sensoren fir einen verbesserten
Messbereich des kompletten Raums (X-Achse
+180° und Y-Achse £90°).

Ausgangswert

__ Accelerometer

_ Accelerometer

und Gyroscope
Zeit/s
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TILTIX NEIGUNGSSENSOREN

POSITAL-Neigungssensoren mit ATEX-Zertifizierung

Robuste und zuverlassuge Neigungssensoren
Die Neigungssensoren der TILTIX-Reihe von
POSITAL sind nun auch als Ex-geschitzte Modelle
erhéltlich. Die Gerate sind gemaf aktueller IECEx-
und ATEX-Richtlinien zertifiziert und gewahrleisten
einen sicheren Betrieb in explosionsgefahrdeten
Umgebungen mit Gas- oder Staubatmosphare. Sie
eignen sich fir Anwendungen in den Bereichen
Bergbau und Landwirtschaft, Ol- und Gasindust-
rie, Chemie, Holzverarbeitung und Mihlenindust-
rie. Wie alle TILTIX-Neigungssensoren bieten die
neuen Ex-geschitzten Modelle einen Messbereich
von +80° in zweiachsiger bzw. 360° in einachsiger
Ausflihrung und eine Auflésung von 0,01° bei einer
Genauigkeit von 0,1°. Als Kommunikationsschnitt-
stellen stehen DeviceNet, CANopen, Modbus RTU,
SSI oder ein Analogausgang zur Verfligung. Die
Analogmodelle sind fiir einen festgelegten Bewe-
gungsbereich programmierbar und decken den vol-
len elektrischen Leistungsbereich ab. Die Sensoren
verfugen Uber ein robustes Aluminium- oder Edel-
stahlgehduse. Auf Anfrage sind die Produkte mit
anderen Gehausematerialien erhaltlich.

Zertifizierungen liegen fiir folgende Gruppen vor
Gruppe | (Bergbau)

Ex1 M2 Exe mb | Mb

Gruppe Il (oberirdische Anlagen)

EX 11 2G Ex e mb llc TX Gb (explosive Gase)

EX 111D Ex ta llIC TX Da IP65 (brennbarer Staub)

Vorteile
ATEX- und IECEx-Zertifizierung
Zone 1/21 Bergbau oder Ol und Gas
Hohe Vibrations- und Schockresistenz
+80° zweiachsig oder 360° einachsig
CANopen, DeviceNet, Analog, SSI
Robustes Aluminium- und
316 Edelstahl-Gehause
Einsatz in Gas (2G) and Staub (1D)
explosionsgeféhrdete Bereiche
Genauigkeit bis 0.1° und Auflésung bis 0.044°
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TILTIX NEIGUNGSSENSOREN

Produktiibersicht - Analoge Neigungssensoren

. s 2
2 3 2
Y 2 5 ¢
© c ¥ § .
5 K- 2 5 0 g %
I ° 2 8 = 0O £ © T o
N = 2 H ® i = D g =
= 9] o ¢ @ £ E B § g o
ﬁ ‘t;; () [ g 9 3 Q [=)) [ ©
n E n @ a S £ ¢ 5 - 2 £
. 'c £ < :0 © = c (<] o = =
3 § 2<% § 3852585
CE = & o < 0 L 2sxn
Bl Programmierbar IP6OK 4-20mA = =m 0,01° 0,1° m 10-30 @ =
- Analog Strom + RS232 IP68 0-20mA
- E Robustes Gehiuse
3 El Programmierbar IP6OK 0,5-45V = = 0,01° 0,1° m 10-30 m# =
&... E Analog Spannung + RS232  |P68 0-5V
* % HERobustes Gehiuse 0-10V
Bl Programmierbar IP67 4-20mA = m 0,01° 0,1° m 10-30 m =
Analog Strom + RS232 0-20mA
Kompaktes Design
Bl Programmierbar IP67 05-45V = = 0,01° 0,1° m 10-30 m =
El Analog Spannung + RS232 0-5V
Kompaktes Design 0-10V
E Analog Strom IP67 4-20mA = = 0,01° 0,5° m 10-30 m =
Kompaktes Design 0-20mA
Wirtschaftlich
El Analog Spannung IP67 05-45V = = 0,01° 0,5° m 10-30 m =m
Kompaktes Design 0-5V
Kostengiistiges Design 0-10V
Bl ATEX-Zertifizierung IP67 Spannung = = 0,01° 0,1° m 10-30 m ®m =
Robustes Gehiduse Strom
Kompaktes Design RS232
Mogliche Branchen So einfach finden Sie lhren Sensor!
Konfigurieren Sie Ihren POSITAL Drehgeber
[ | | Online!

PRODUCT

: F'NDER
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TILTIX NEIGUNGSSENSOREN

Produktauswahl = Analoge Neigungssensoren

2] [ 4] 5] a 8]
A - - — — -
H Technologie H Schnittstelle
C MEMS, Genauigkeit 0,1° SV00 Spannung 0,5 - 4,5V + RS232
D MEMS, Genauigkeit 0,5° SV10 Spannung 0 - 5V + RS232
SV20 Spannung 0 - 10 V + RS232
B Zertifikate SV40 Spannung 0,5 - 9,5V + RS232
S CE SC00 Strom 4 - 20 mA + RS232
M ATEX Zone 1 & 21 (Bergbau) AV00 Spannung 0,5-4,5V
E ATEX Zone 1 & 21 (O1+Gas) AV10 Spannung 0 -5V
AV20 Spannung 0 - 10V
Messbereich AV40 Spannung 0,5-9,5V
010 +10° ACO00 Strom 4 - 20 mA
020 +20°
040 +40° [l Montage
060 +60° H Horizontal (2-achsig)
080 +80° \' Vertikal (1-achsig)
090 90°
120 120° Material Geh&use
180 180° E2 Faserverstarkter Kunststoff
270 270° K2  Aluminum
360 360°
B Verbindungstyp
B Anzahl der Achsen CW Kabel: 1m
1 1-achsig 2W Kabel: 2m
2 2-achsig 5W Kabel: 5m

AW Kabel: 10 m
PM  Steckverbinder: M12

Versatile Digital Displays

= On-site Position or Speed Measurement
Mehr Infos
= Connect to Encoders, Inclinometers or Linear Sensors
= Analog, SSI or Incremental Input

= Digital or Analog Output

= Easy Integration to More Complex Control Systems
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TILTIX NEIGUNGSSENSOREN

Produktiibersicht - Digitale Neigungssensoren
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Bl Dynamische Anwendungen IP69K CANopen = m 0,01° 0,3° =m 10-30 = =m

% Feldbus Schnittstelle IP68 SAE J1939
® % Robustes Gehiuse
B statische Anwendungen IP6OK CANopen = = 0,01° 0,1° m 10-30 m =

o Feldbus Schnittstelle IP68  DeviceNet
e @ Robustes Gehiduse SAE J1939
Statische Anwendungen IP67 CANopen = = 0,01° 0,1° m 10-30 m =
Feldbus Schnittstelle DeviceNet
Kompaktes Design ModbusRTU
Statische Anwendungen IP6OK CANopen = = 0,01° 0,1° m 10-30 m =
@ Feldbus Schnittstelle IP68 DeviceNet
-9 Kompaktes Design ModbusRTU
Statische Anwendungen IP69K SSI [ ] 0,04° 0,1° m 5-30 m =
Serielle Schnittstelle IP68 RS232
Robustes Gehiuse
Statische Anwendungen P67 SSi [ ] 0,04° 0,1° m 5-30 = =
Serielle Schnittstelle RS232
Kompaktes Design
Bl ATEX-Zertifizierung IP67 CANopen = m 0,04° 0,1° m 10-30 = =
Alle Schnittstellen SAE J1939
Robustes Gehiuse RS232
Mogliche Branchen So einfach finden Sie lhren Sensor!
- Konfigurieren Sie Ihren POSITAL Drehgeber

Online!

PRODUCT

FYNDER
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TILTIX NEIGUNGSSENSOREN

Produktauswahl - Digitale Neigungssensoren

2] [ 4] 5] a 8]
A - - — — -
H Technologie H Schnittstelle
C Genauigkeit, statisch 0,1° SV00 RS232 (ACS)
K Genauigkeit, statisch 0,3°, dynamisch 0,5° $101 SSI Binar (ACS)
S§301 SSI Gray (ACS)
B Zertifikate CA01 CANopen (ACS, AKS)
S CE C901 J1939 (ACS, AKS)
M ATEX Zone 1 & 21 (Bergbau) M100 Modbus RTU (ACS)
E ATEX Zone 1 & 21 (Ol+Gas) D101 DeviceNet (ACS)
Messbereich @ Montage
080 +80° H Horizontal (2-achsig)
090 +90° \'} Vertical (1-achsig)
360 360°
Material Gehause
Anzahl der Achsen E2 Faserverstarkter Kunststoff
1 1-achsig K2  Aluminum
2 2-achsig W2 Edelstahl (ATEX)

B Verbindungstyp

CW Kabel: 1m

2W Kabel: 2m

5W Kabel: 5m

AW  Kabel: 10 m

PM  Steckverbinder: M12

PL  Steckverbinder: 2 x M12 Mannlich ohne Status-LED
PN  Steckverbinder: 1 x M12 Mannlich & 1 x M12 Weiblich

GroBe Auswahl an Steckverbindern und Kabel
= M12, M23 & M27 Anschlussmdglichkeiten
= PVC und PUR Anschlusskabel

Mehr Infos

oo

= Kabellangen: 1 bis 10 m

= Leichte Auswahl mit Online-Dateblattern und direkte Verknipfung

mit POSITAL-Produkten
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TILTIX NEIGUNGSSENSOREN

Technische Zeichnungen
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— K2-PM Al M12 IP68/IP69K
; 8 Steckverbinder
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3 ; = 73
o) fol
68[2.68 |
22[0.87] 83[3.27]
107[4.21]
K2-PN Al Male M12 & IP68/IP69K

Female M12

Steckverbinder

10.50[ 0.41]
27[1.06]

=7

4x(6.40[0.25]

& 2
‘w “Ju @ o
% «[«E—— v<§m>m h %
68[2.68 |
22(0.87 ] 83[3.27]
118.15[4.65]

Alle MafRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Technische Zeichnungen
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102.90[ 4.05

Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Material Gehause

Verbindungstyp

1 m Kabel
2 m Kabel
5 m Kabel
10 m Kabel

Schutzart

IP68/IP6OK
IP68/IP69K
IP68/IP69K
IP68/IPGOK
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Technische Zeichnungen
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E2-PM Kunststoff M12 P67
~ Steckverbinder
o
©
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34[1.34] g
52[2.05] | ©
63[2.48]

E2-CW  Kunststoff 1 m Kabel P67
~ E2-2W  Kunststoff 2 m Kabel P67
=}
§ E2-5W  Kunststoff 5 m Kabel P67

’ E2-AW  Kunststoff 10 m Kabel P67

3x(4.30[0.17 ]

© .<§>. &
7Y
4
47(1.85]

— Y
34[134]| | @
S
52[2.05] o
76.65[3.02]

Alle MafRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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Technische Zeichnungen
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K2-CW Al Kabelverschraubung P67
W2-CW 316 L Kabelverschraubung P67

4x $6.50[0.26]
88[3.46]
~25[0.98] 100[3.94]
~150[5.91]
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Alle MaRe in mm [inch]; Al: Aluminium; 303: Edelstahl V2A (1.4305, 303); 316 L: Edelstahl V4A (1.4404, 316 L)
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TILTIX NEIGUNGSSENSOREN

Neigungsmesser mit dynamischer Belastungskompensation

Innovativer Algorithmus fiir innovative
Ergebnisse

POSITAL hat eine neue Version seines TILTIX-
Neigungssensors vorgestellt, die zuverlassige Mes-
sung bei beschleunigten Bewegungen sicherstellt.
Mit einer Kombination aus elektromechanischen
Beschleunigungssensoren und Gyroskop liefern die
neuen Gerate prazise Messungen, selbst wenn das
Gerat starken Beschleunigungen ausgesetzt ist.

Technische Spezifikationen

Auflésung bis 0,01°

Genauigkeit bis 0,3°

Genauigkeit bis 0,5° bei dynamischer Bewegung
Internal Cycle Time 5 ms

Messbereich +180°

Messbereich: 1-achsig oder 2-achsig
Horizontale und vertikale Montage

= Innovativer Algorithmus fiir innovative Ergebnisse

= Kompensation externer Beschleunigung

Mehr Infos

= Prazise Messungen bei dynamischen Bewegungen E E

| + Schutz bis zu IP69K
- (\% = Kompaktes und robustes Druckgussgehause mit integriertem T-Koppler

= GroRer Temperaturbereich von -40 bis +85° C -
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Umfangreiches Zubehor



ZUBEHOR

Konfiguration und
Schnittstellenmodule

5 g

= =

:

§ 3

X w
5 UBIFAST Configuration IXARC Programmierbar:

?“'f‘&:':' Tool
Webbrowser basiert auf
——— .

J— einfacher Programmier-

barkeit

Programmierbare Drehgeber

Ausgangstreiber
Auflésung
Umdrehung
Datencode

Drehrichtung

SSI zu USB Konverter
Einfaches GUI um SSI

Funktionen zu betrachten

an POSITAL gesendet

IXARC / TILTIX

SSI Sensoren

Q o UBIFAST Konfigurationstool
'\Z* 4",—‘,:-\"'@ N\\LS' = Kompakte Box umfasst WiFi-Hotspot
= Verbindung zu Smartphone/Tablet/Notebook

N\ = Webbrowser basiert auf einfacher Programmierbarkeit
:’ } _==? = Konfigurationsdaten werden per E-mail
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Verbindung zu SSI Gebern /
Neigungssensoren

Set Preset, Drehrichtung

Mehr Infos
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ZUBEHOR

Display und Anzeigenmodule

5 g
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g
§ S
X w
Di-Mod Counter Inkremental = Inkrementaler Eingang
= 2 programmierbare
Relaisausgange
AP20 Counter Inkremental = Inkrementaler Eingang
= Programmierbarer digitaler
und analoger Ausgang
E1 AP21 Display SS| + SSI Eingang
= Programmierbarer digitaler
und analoger Ausgang
AP 22 Display Analog « Analoger Eingang

(Spannung / Strom)
= Programmierbarer digitaler

Ausgang

Vielseitige digitale Displays

= Positions- oder Geschwindigkeitsmessung vor Ort
Mehr Infos
= Verbindung mit Drehgebern, Neigungssensoren oder Linearsensoren
= Analoger, SSI- oder inkrementaler Eingang

= Digitaler oder analoger Ausgang

= Einfache Integration in komplexe Kontrollsysteme
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ZUBEHOR

Messrader
E £
£ 5 @
2 z 5
£ g =
3 £ £
& 2 @
Messrader mit 200 Drehgeber mit Karton
mit kreuzschraffierter 500 10 mm Welle Holz
Réndelung Textilien
Gummi
Weicher Kunststoff
Messrader mit 200 Drehgeber mit Karton
weicher Oberflache (PUR) 500 10 mm Welle Holz & Textilien
Gefettete Metalle
Stahlprofile
Lackierte Oberflachen
Kunststoff & Papier
Draht & Leder
Messrader mit 200 Drehgeber mit Karton
besetzten Oberflache 500 10 mm Welle Holz
(PUR) Kunststoff
Papier
Draht
Grobe Textilien & Teppich
Messrader mit 200 Drehgeber mit Karton
geriffelter Oberflache 500 10 mm Welle Holz
(PUR) Kunststoff
Papier

S

- = Empfohlene Verwendung

» "y mit Adapterflanschen fiir Klemmflansche

“l"f)'lt (Seite 103)

Anpassung
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= |deal fir lineare Wegmessungen

www.posital.de

= Geeignet fir unterschiedliche Oberflachen
= Inkremental, Ethernet, Feldbus oder SSI Schnittstellen verfligbar

= Kombination mit inkrementalen Drehgebern fir eine einfache

Gefettete Metalle

Bodenbelage & Glas

Messrader machen aus Drehgebern lineare Positionssensoren

Mehr Infos
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ZUBEHOR

Steckverbinder und Kabel
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Steckverbinder 4-polig A, 4-polig D Metal IP67 IXARC:
M12 5-polig A, 5-polig B PRM, PAM, PRQ, PAQ
Weibl. u. mannl. 8-polig A TILTIX: PM
Steckverbinder 9 Metal IP67 [IXARC:
M23 12 PRL, PAL, PRP, PAP,
Weiblich 16 PRI
Steckverbinder 26 Metal IP67 [IXARC: PAT, PRT
M27
Weiblich
Kabel 2 4-poligA, 4-poligD PUR PBT IP69K IXARC:
M12 Steckverbinder 5 5-poligA, 5-polig B PVC Metal PRM, PAM, PRQ, PAQ
Offenes Kabelende, RJ45 10 8-polig A TILTIX: PM
Kabel 2 9 PUR Metal P67 IXARC:
M23, M27 Steckverbinder 5 12 PVC PRL, PAL, PRP, PAP,
Offenes Kabelende 10 16, 26 PAT, PRT, PRI

Far eine komplette Auflistung besuchen Sie bitte unsere Webseite.

Alle Zubehor-Mdglichkeiten sind mit unserem Produkt-Portfolio verknupft!

GroBe Auswahl an Steckverbindern und Kabel

\ ; = M12, M23 & M27 Anschlussmdglichkeiten
- L Mehr Infos

= PVC und PUR Anschlusskabel E E
= Kabellangen: 1 bis 10 m -

= Leichte Auswahl mit Online-Dateblattern und direkte Verknipfung

mit POSITAL-Produkten

www.posital.de 101



ZUBEHOR

Montagevorrichtungen
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Kupplung 6-6, 6-8 Nabe: Aluminium Alle IXARC
Klauenkupplung 6-10, 8-10 Zahnkranz: PUR Vollwellen
3-teilige Kupplung 10-10, 10-12
Kupplung 6-6, 6-8 Flansch: Aluminium Alle IXARC
(& Faltenbalgkupplung 6-10, 8-10, Membran: Polyamide Vollwellen
Flexibles Design 10-10
Kupplung 6-6, 6-10 Flansch: Aluminium Alle IXARC
Scheibenkupplung 10-10, 10-12 Membran: Polyamide  Vollwellen
Hochgeschwindigkeitsanwendung
Drehmomentstiitze 36 Aluminium Alle IXARC
Beinhaltet Sicherungen 58 Edelstahl Vollwellen &
Beinhaltet Klemmscheiben Durchgangshohlw.
Reduzierring 15— (6-14) Edelstahl Alle IXARC
Verwendet in Hohlwelle 12— (8-11) Messing Vollwellen &
Verwendet in Durchgangshohlwelle Durchgangshohlw.

Einfache Montage fiir unterschiedliche Wellentypen

= POSITAL Zubehdr minimiert Abnutzung und Verschlei®
Mehr Infos

(=] =]

= Kupplungen werden verwendet, um die Geberwelle auf der

bewegten Welle der Maschine zu befestigen

= Drehmomentstutzen verhindern,

dass der Geber mitrotiert
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ZUBEHOR

Klemmscheiben &

Thermische & elektrische

Kunststoff Klemm- &

Adapterflansche £
£ )
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@ _ 2 &
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Befestigungsring 58 Glasfaserverstarkter IXARC 58 mm
o Verwendet in Synchro und Kunststoff Klemm- &
Klemmflanschen, Voliwellen Synchroflansche
Klemmscheiben 36 Aluminium IXARC
s Montiert Geber auf Oberflache 58 Klemm- &
Klemmflansche Synchroflansche
/’:.h. Flange Adapter 58 to (63.5, 78,  Aluminium IXARC
! Klemmflansche 80, 90, 100) Klemm- &
w Synchroflansche Synchroflansche
y : E Adapterflansch 58 mm Aluminium Fur Nutzung mit
= :U'J:l Federbelastet Klemmflansch Messradern
\-' et Verwendung mit Messradern 10 mm Shaft
Adapterflansch 58 Aluminium IXARC
ﬂ Einfach und kostengiinstig Klemm- &
o Angled Mounting Bracket Synchroflansche
g Adapterflansch 58 Glasfaserverstarkter IXARC

r

N

-k

o

olL

Isolation

Vereinfachte Sensor-Installation

= Klemmringe werden bei der Hohlwellen-Montage eingesetzt

Synchroflansche

Mehr Infos

= Adapterflansche werden mit POSITAL-Geber verwendet, damit E E
diese genau in lhre Anlage oder den Schaltschrank passen =
= Klemmscheiben dienen der Sicherung des Geber-Klemmflanschs oL =4

in lhrem Installationsschrank

www.posital.de
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ZUBEHOR

Seilzug-Adapter % @
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WDS-1740 1.7m 58 mm Bearbeitetes Metall
Robust & kostengiinstig Zylindrisches Gehause
Metall,
Zylindrisches Gehéduse
SG21 2m 36 mm Bearbeitetes Metall
Kompaktes Gehiuse Rechteckiges Gehause
Zinc Die-Cast,
Rechteckiges Gehduse
SG-31 3m 58 mm Bearbeitetes Metall
Robust und vielseitig Rechteckiges Gehause
Bearbeitetes Metall,
Rechteckiges Gehduse
SG60 3-6m 58 mm Bearbeitetes Metall
Wirtschaftlich und vielseitig Rechteckiges Gehause
Kunststoff,
Rechteckiges Gehduse
WDS 2m,3m,5m, 58 mm Extrudiertes Metall
Robust und vielseitig 10m, 15m
Flexible Montageoptionen
SL3002/GS80X1 2m,3m,5m, 58 mm Bearbeitetes Metall

Robust und vielseitig
B Aluminum,

Rechteckiges Gehause

ATEX-Versionen auf Anfrage erhéltlich

104

= Messbereich: 1 =30 m

= Messseil aus Edelstahl

10m, 15 m

Robuste und vielseitige Seilzug-Adapter

= Ersatz fiir Linearpotentiometer

www.posital.de

= Verwendung in verschiedensten Anwendungen

Einfache Montage mit 36 und 58 mm Synchroflanschen

Rechteckiges Gehause

Mehr Infos

e
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NOTIZEN
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ENCODERMATCH

Konkurrenz-Querverweisfinder

ENCODERMATCH

Seit Jahren sind wir erfolgreich im Austausch und
der Nachristung Tausender Encoder. Nun hat
POSITAL einen einfachen Querverweisfinder entwi-
ckelt. Encodermatch basiert auf einer detaillierten
Datenbank, die Informationen zum Konkurrenz-
produkt, das passende POSITAL-Produkt und den
Kompatibilitatsgrad zwischen den Produkten liefert.

Gibt es keine 100-prozentige Ubereinstimmung
zwischen den Produkten, zeigt Encodermatch, wel-
cher Teil fir die Inkompatibilitat verantwortlich ist.
Fur eine Produktsuche bendtigt der Nutzer nur we-
nige Informationen: Hersteller und bekannter Pro-
duktschlissel. Encodermatch findet Tausende Pro-
dukte von mehr als 10 Herstellern.

»»BY POSITAL

Warum POSITAL?

= Encoder mit einzigartiger Kombination aus Leis-
tung und Haltbarkeit

= Ausgezeichnete dynamische Reaktion und kom-
pakte Grofie

= Starke Programmierfahigkeiten (PPR, Auflésung,
Windungszabhl, Richtung)

= GroRe Vielfalt an mechanischen Funktionen und
kompatiblem Zubehor

= Schnelle Lieferung — Standardversand in 72 h,
Schnellversand in 24 h

= 36 Monate Gewahrleistung ab Versanddatum

= Mit Gber 50 Jahre Sensor-Erfahrung

W E [l L L Finden Sie in 5 einfachen Schritten Ersatz fiir lhren Sensor
= Wahlen Sie den Namen des Herstellers

m T

= Klicken Sie auf den kompatiblen POSITAL-Encoder

M ATC H = Geben Sie den Encodernamen ein
= Klicken Sie auf Suche

Geben Sie die Impulszahl ein

Mehr Infos

DAL
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POSITAL PARTNERSCHAFT

Sie méchten unser Partner werden? Sprechen Sie uns an!

POSITAL wachst und entwickelt sich stetig weiter.
Das Unternehmen dringt in neue Markte vor und
baut sein Vertriebsnetz aus. Deshalb sind wir auf
der Suche nach neuen Partnern: Anspruchsvollen
Vertriebspartner, Systemintegratoren und Handlern.

POSITAL

FRABA

POSITAL

FRABA

POSITAL

FRABA

Authorized

SYSTEM

INTEGRATOR

ADVANCED

SALES PARTNER

AUTHORIZED
DISTRIBUTOR

Advanced Sales Partner: Nutzen Sie unser
Wissen tber Wertgeber, um neue Mdéglichkeiten
zu schaffen

System Integrator: Drehgeber fiir jedes Projekt
und jedes Budget

Authorized Distributor: SchlieBen Sie sich mit
uns zusammen und werden Sie zum Allround-
Versorger fur Positions- und Geschwindigkeits-
sensoren

Was wir zu bieten haben

Uber 1 Million verschiedene Sensoren,
mafRgeschneidert nach den Anforderungen lhrer
Endkunden

Schnelle Lieferung - der Standardversand erfolgt
innerhalb von finf Tagen

Sie bendtigen kein eigenes Warenlager

Sie werden online oder personlich geschult, und
zwar kostenlos

Wir leiten die Kontaktdaten von potenziellen
Kunden aus lhrem Gebiet an Sie weiter und
ermdglichen es Ihnen so, auf den High-Tech-
Markten neue Kunden zu erreichen

Sie erhalten Zugang zu unserer Wissensdaten-
bank mit branchenspezifischen Erfolgsgeschich-
ten fur die Anwendung unserer Produkte

Sie bekommen Zugriff auf den Produkt Finder
mit Preisen und Lieferzeiten in Echtzeit

Sie kénnen Rabatte fir bestimmte Produkte und
Sonderpreise in Anspruch nehmen

Auf der Internetseite von POSITAL kdnnen Sie

fur lhre Veranstaltungen werben

Kontaktieren Sie unser Biiro in lhrer Ndhe und finden Sie heraus,

wie Sie mit dem Team von POSITAL zusammenarbeiten kénnen.

= Europa: info@posital.eu

= Asien: inffo@posital.sg

= Amerika: info@posital.com

Mehr Infos

orD
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POSITAL

FRABA

Werden Sie Teil unseres Netzwerks!
E E You ﬂllbO
fil &d

www.posital.de

Kéln (EMEA) — Hamilton (Amerika) — Singapur (APAC) — Shanghai (China)



